
/ m / s1 بـه   2

گرام سـرعت،  

sاراي سـرعت  

س از تكميل دياگ

9  

دا Dه، لغزنـده  

كند. پس كت مي

  رد؟

    

2ي سراسري 

نشان داده شده
  ؟

ركسمت چپ ح

رت مصداق دار

ايچهار گزينه

ست. در لحظه ن
ر برثانيه است؟

m / s280 به س
  ه كرد؟

كدام عبا Dل

سوالات چ

لولا شده اس Dو 
ه چند مترن لحظ

m و شتاب 8/
توان استفاده مي

n
B Ba a 

4 2
  

نگالي، در مفصل

  دام است؟
  قرار دارد.) 

AD  در نقاطB

در اين Aت نقطه

sبا سرعت  4 

ز كدام فرمول م

B Ba a
2 4

  

Ba a
4

  
n
Ba a

2
  

t t
B B .Ba a 

2 2 4

ناي با اتصال چ ه

 
DV  
 

DV 
5

  

رو كد امك روبه
 بادامك C2

Dرو، ميله  ل روبه

باشد. سرعت ي

  
  
  
  

يزم زير، لينك
دياگرام شتاب از

c n
B .B Ba a 

2 4

n t c
B B Ba a a 

2 2

t t
B B Ba a a 

2 4

n c
B .B Ba a 

4 2 4

بندي پنج ميله م

D DV V 
5 2

D D DV V 
5 2

D DV V 
5 2

D BV V  
2

ايره مبنا در باد
از مركز eصله 

R R3 2  
R R3 2  

R 2  

در شكل - 1
سمت بالا مي

  
1 (/0 8

2 (/1 4

3 (/1 2

4 (/1 8

  
  
  
  

در مكاني - 2
براي رسم د

  
1 (n

B .B2 4

2 (c
B .B2 4

3 (t
B .B3 4

4 (c
B .B2 4

  
  

در اهرم - 3
  
1 (CV

2 (D .D5 2

3 (CV

4 (CV

  
شعاع دا - 4

(لولا در فاص
  
1 (e2  
2 (e2

3 (e2

4 (R 3

  



 

آورد. اگر ممان 

شروع حركـت  
 باشد؟ ثانيه مي

آ  حركت درمي

تاور موتور در ش
يان بر مجذور ث

چرخ لنگر را به

همچنين گشت 0
 موتور چند رادي

 محوري حامل چ

0/و پينيون 05

شدن  از روشن

نده،د ن و چرخ

0/، موتور و 15
ر بلافاصله پس

ريق يك پينيون
  ت زير باشند:

0/دنده  رخ 98،
محور چرخ لنگر

روموتوري از طر
kgm2 صورت به
0/نگر ، چر02

اي م شتاب زاويه

شكل زير، الكتر
2عات برحسب 

، محور چرخ لن4
وتن متر باشد، ش

مطابق ش - 5
اينرسي قطع

4چرخ لنگر 
نيو 10برابر 
1 (5  
2 (25  
3 (1  
4 (10  

  



 

 

 

 

 

 

 

B DV V 
 

 
 بذكر است كه 

A DV V 
 

 

AV 
1

4


 

ستم بصورت يك 

         
 

(J


  


ــور  ر موت

موعــه چــرخ لنگــر 

موعــه چــرخ لنگــر 

وم بودن گشتاور 

 25ــور   موت

D
D

V
V

B
  


 

آيد(لازمست مي

D
D

V
V

A
  


 

 نتيجه كل سيس

J ــون ــوريـــ  موت

(J وارده بر مجم 

n 1وارده بر مجم 

در نهايت با معلو

, چــرخ لنگــر

  92ي 

D جســم صــلب 


بدس Bرعت نقطه 

D جســم صــلب 


  ر نهايت:

ت افقي باشد در

(J
)  چرخدنده       

 بيني

J Jــور ــون موت ـــ

D
, n

D
1

ن
رسيم كه دور مي

  مجموعه چ5

اي سراسريه

DB


جسم صلب و سر

DA


ست آمده است در

به صورت و آن هم

از مركز كه
 منحني آن 
 شعاع دايره 
نظور طراح 

ميله را  ه و
 دايره مبنا 

J J

n

 
2

ر چ محور    

) (J  بينيـرخدنده

 5
 چرخدنده       

ــون  بينيـــ
اي موتوتاب زاويه
  چرخ لنگر.

ت چهار گزينه

رعت زاويه اي ج

 معادله قبلي بدس

راي يك حركت و
  باشند.رابر مي

اي است كن دايره
قسمتي از يا بر

ا توجه به شكل
 ندارد. اما اگر من
مك در نظر گرفته

د آنگاه شعاع

) 



ــر ــرخ لنگ  چ
ور

  عه موتور است:
J J     چر محور 

, ه چــرخ لنگــر

راي گشتاور و شت
اي مجموعه چاويه

الاتسوپاسخ

له بالا مقادير سر
  شد):

اي هم ازت زاويه

تواند دار فقط مي
عتها با يكديگر بر

(b  كوچكترينكه
امك مماس و ي

و با  بادامك است
ها وجودز گزينه

 عنوان يك بادام
ظر گرفته باشد

ــو موت

خ لنگر بر مجموع
J ) ــرـر  چــرخ لنگ



n




ــور موت
 مجموعه



  به رابطه زير بر
ز آن هم شتاب زا

پ

  ير را داريم:

 مجهول در معادل
باشمي EBمود بر

لوم است و سرعت

افت كه سيستم
ست و تمامي سر

base circle)

بر سطح لبه باد 
ين كننده اندازه

ه در هيچكدام از
 دو بادامك را به

وان بيرو در نظ
   

ي از مجموعه چرخ
مجموعه چــرخ لنگــ

م

وم در معادله اول
آيد و ازدست مي

 

سم صلب رابطه ز

 مقادير معلوم و
 B در راستاي عم

لا همه مقادير معل

 

  
توان درياشكل مي

در حال حركت اس
  

تعريف دايره مبنا
ك رسم شده و

 و اندازه آن تعيي
R2 e است كه

شد كه مجموعه
اگانه و به عنو

R2 .خواهد بود

  

 τ1 گشتاور ناشي

معادله دوم و سو
اي موتور بدب زاويه

)2گزينه  -1
براي يك جس

با جاگذاري
سرعت نقطه

در معادله بالا

)2گزينه  -2
)4گزينه  -3

با توجه به ش
جسم صلب د

)2گزينه  -4
با توجه به تع
دوران بادامك
منطبق باشد

 r،( e( مبنا
سوال اين باش
بصورت جد
R3 e

  
  
  
  
  
)1گزينه  -5

در رابطه بالا

با جاگذاري م
موتور، شتاب



(J J J )
(J J )

n

  
     

 
2

ــر چرخدنده        محور     ــرخ لنگ  چ
ــون ــور بينيـــ ــور موت ــور موت   موت

,   25 ــور مجموعه چــرخ لنگــر5  موت 



  


